FRENADO DE UN CARRO

Jor ge Robl er o Wng

(*Un autondvil viaja a una velocidad v.El conductor ve a una persona cam nando
por la calle. (Puede arrastrar el peatén a la izquierda o a |la derecha.)

Se necesita el conductor 0,45 segundos en reaccionar

durante el cual el coche sigue a su velocidad original.A continuaci 6n

el conductor frena el coche,con una acel eraci 6n de -8,5 nm/s"2,

hasta que el coche se detiene. ¢ ;Cudl es la distancia total que

el auto necesita para frenar antes de |l egar a | os peatones?x)
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